
拟转让的发明专利简介
技术领域
本发明属于数字图像处理技术领域的图像修复，尤其涉及基于密集多尺度生成对抗网络的单幅图像去雨滴方法。
背景技术
在基于无人机的视频监控和自动驾驶汽车等许多应用中，必须处理包含不希望的伪影(例如雨，雨滴，雪和雾)的图像和视频。 此外，当用包含其中一些伪像的图像表示它们时，许多计算机视觉系统的性能会有所下降。 因此，开发能够自动删除这些伪像的算法很重要。 
附着在玻璃窗、挡风玻璃或镜头上的雨滴会妨碍背景场景的可见性，降低图像质量。主要是因为雨滴区域包含的图像与没有雨滴区域的图像不同。与非雨滴区域不同，雨滴区域是由来自更宽环境的反射光线形成的，这归因于雨滴的形状，这与平视眼镜的形状相似。而且，在大多数情况下，照相机的焦点位于背景场景下，使雨滴的外观模糊不清。
目前已经提出了一些方法来解决雨滴检测和去除问题，致力于探测雨滴，但不去除掉它们，其他方法被引入使用立体声、视频或专门设计的光学快门来检测和去除雨滴，但是不适用于普通相机拍摄的单个输入图像。在深度学习的方法中，有用一张图像去除雨滴或灰尘。然而，它只能处理小雨滴，产生的效果并不好，该方法不能处理相对较大和较密集的雨滴。
针对上述的问题，我们提出了所述的基于密集多尺度生成对抗网络的单幅图像去雨滴方法解决了这种可见度下降较大和较密集的雨滴的问题。 给定图像被雨滴损害，我们的目标是去除雨滴并产生干净的背景我们的方法是全自动的。 我们认为这将有益于图像处理和计算机视觉应用，尤其是因雨滴，污垢或类似伪影而遭受的痛苦。
发明内容
本发明提出了一种基于密集多尺度生成对抗网络的单幅图像去雨滴方法，从而克服当前研究方法的缺陷。
本发明技术方案如下：
[bookmark: _Hlk22326955]一种基于密集多尺度生成对抗网络的单幅图像去雨滴方法，包括： 
构建基于密集网络模块，利用所述密集网络模块构建多尺度的多尺度图像修复模型；
将所述基于密集网络模块的多尺度图像修复模块作为生成对抗网络的生成网络模块，构建一个带注意力机制的判别网络模块，利用所述的生成网络模块和判别网络组成多尺度生成对抗网络，利用判别网络和多尺度成网络的误差反向传播训练所述多尺度生成对抗网络，利用训练后的多尺度生成网络作为去雨滴模型；
利用所述基于密集网络的多尺度生成网络去雨滴模型对带雨滴的图像进行去雨滴处理。
